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TANAME TEID GARRETT|
METALLIDETEKTORI VALIMISE EEST!

Teie uus Garrett ATX™ on edasijoudnud tehnoloogiate abil valmistatud
pulssinduktsioon-tiitipi detektor, mille valmistamise on teinud vodimalikuks 50
aasta pikkune uurimis- ja arendustegevus. ATX loodi spetsiaalselt tiletamaks koige
suuremaid takistusi, mis voivad kulla ja aarete otsimisel esineda, sealhulgas
ddrmiselt korge mineraalsusega pinnased ning soolase mereveega kaetud alad.

Kuigi ATX loodi kullaotsimise darmuslikke tingimusi arvestades, on see detektor
vidga vOimekas ka paljude teiste eesmirkidega otsimiste juures. Detektori
vOimekus arvestada mineraalsete pinnastega, soolade ja mineraliseerunud
kividega, telliskividega, terrakota jms loob arvukaid v&imalusi nditeks
toostuslikuks véi arheoloogiliseks kasutuseks.

Aardeotsijad, kes satuvad tihti otsima korgelt mineraliseerunud pinnastele, saavad
kasu suuremast otsimissiigavusest, mida ei paku tavalised detektorid.
Lisavarustusena saadaval olev 20-tolline ,Deepseeker” otsimispea sobib
ideaalseks kasutamiseks peidetud varanduste ja muude stigavale maetud
suuremate objektide otsimiseks.

Selleks, et oma ATX detektori funktsioone pohjalikult tundma &ppida, on
soovitatav kdesoleva kasutusjuhendiga pohjalikult tutvuda.
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NUPUD/TOO ALUSTAMINE

(detektori tagaosa)

Garrett soovitab ATX detektorite omanikel enne detektori kasutama hakkamist lugeda libi kogu
kasutusjuhend. Kaesolev 16ik on mdeldud eelkdige meeldetuletuseks.

1.

2
3
4,
5
6

Lulitage ATX sisse ja kontrollige akusid.

Tais akudest annavad méarku neli helisignaali.

Valige soovitud Reziim, tavaliselt Liikumise Reziim.

Valige Diskriminatsioonile soovitud tase, tavaliselt minimaalne (1 LED).
Valige Tundlikkuse, Helifooni ja Helitugevuse soovitud tasemed.
Tehke td6sageduse kontroll, kui tarvis elimineerida segavat EMI.

. Tehke Maapinna Tasakaalustamine, et elimineerida mineraalide signaalid ja

tagada detektori maksimaalne v8imekus.

7

. Alustage otsimist.
Liigutage otsimispead maapinnast kuni 3cm kérgusel ning sellega
paralleelselt. Liigutage kuljelt-kiljele kiirusega umbes 60cm sekundis (lk 42).

Markus: Véljaliilitamisel salvestatakse koik muudatused. Seega on jargmisel kiivitamisel vaja

vérskendada vaid Toosagedust ja Maapinna Tasakaalu.
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ATX NUPUD

Peamised funktsioonid
(Valge kirjaga funktsioonid, mida saab otse nupust kéivitada)

A: ON/OFF nupp: Asub detektori tagaosas.
B: K&rvaklapisisend Asub detektori tagaosas.
C Voolu margutuli Roheline LED; Maapinna Jélgimise korral vilgub.
D: Signaali tugevuse ndidik  Kasvab vasakult paremale. Kasutatakse ka seadistuse juures.
E: Akunaidik (lahemalt Ik. 21)
F: Helifoon (+, -) Valida soovitud tase; tavaliselt vaevu kuuldav (lk. 22).
G: Toosagedus (Kiire vajutus) Hoidke otsimispead paigal, eemal metallidest ning vajutage
nuppu, et otsida kbige puhtam té6sagedus (lk. 23).
G Raua kontroll (Hoida all) Hoidke nuppu all, et kontrollida sihtmérgi rauasisaldust,
millest annab mérku vdga madala sagedusega toon (lk.
24).
H: Haalestamine (kiire Helide taastamiseks vajutage Kiirelt; hdélestamist on ldiselt
vajutus) tarvis vaid Staatilises ReZiimis (Ik. 25).
H: Pinpoint (Hoida all) Pinpointimiseks vajutage nuppu ja hoidke all (k. 26).
H+A: Algseadete taastamine Detektori  algseadete taastamiseks hoidke detektori
sisseliilitamise ajal nuppu all (lk 27).
I: Tundlikkus ( +, -) Sedistage vaid nii kbrgeks kui stabiilne té6tamine véimaldab
(Ik 28).

ALAFUNKTSIOONID

(Punase kirjaga funktsioonid. Enne vajutada Shift nuppu ning siis funktsiooni nuppu)

J: Shift nupp Alafunktsioonide kasutamiseks vajutada. Alafunktsioonidest
Véljumiseks vajutada uuesti voi oodata 5 sekundit.

K: Shift naidik Punane LED annab mérku alafunktsioonidest.

J+F: Helitugevus (+,-) Méérab, kui valjult suur sihtmérk kélab. Ei méjuta nérkasid
signaale (lk 33).

J+G: Maapinna jalgimine (kiire vajutus) Maapinna mineraalide pidev jélgimine.
OFF = LED 1, AEGLANE = LED 5, KESKMINE = LED 9,
KIIRE=LED 13. Valik OFF tagab maksimaalse tuvastamise, va
Juhul kui muutuvad pinnaseolud vajavad sagedast Maapinna
Tasakaalustamist (Ik 35).

J+G: Maapinna Tasakaal (Hoida) Hoidke nuppu all, samal ajal korduvalt otsimispead téstes ja
langetades, et kiirelt ealdada maapinna mineraalide signaalid (Ik 44).

J+H: Staatiline/Liikuv Reziim  Liikuv reziim (téhistatud likuvate LED tuledega) on tavaliselt
stabiilsem ja vaiksem. Staatiline reziim (liikumatud LED tuled) véib anda siigavamale ulatuvaid
tulemusi, kuid see néuab sagedasemaid haélestamisi (lk 45).

J+l: Diskriminatsioon (+,-) Minimaalne seade (1 LED) tagab maksimaalse tuvastamise.
Véikeste sihtmérkide elimineerimiseks suurendage seadet (lk 48).

Méarkus: Seadistuste muutmisel kuvatakse esimese nupuvajutuse korral hetkel kasutatav
vadrtus; jargnevad vajutused 1,5 sekundi jooksul muudavad véaartust.
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ATXKOMPONENDID

Otsimispea,
Reguleeritava kaldega

/

Juhtpaneel;
LED Ekraan

Kaepide

Reguleeritv
Teleskoopvars qutugl koos
ja kinnitused rihmaga
+-90° poratav
varrelukk

Akupakk
(liks mdlemil kiljel) Elektroonika
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DETAILIDE NIMEKIRI

ATX koostamiseks ei ldhe tarvis eraldi tooriistu. Komplekti kuulub kaheksa (8)
AA patareid. Detektori komplekt sisaldab jargnevaid detaile:

@ Detektor koos patareidega @ Akulaadija koos kahksa
© Peh ] laetava akuga
ehme vutlar @ Garretti detektori 6larihm

© Korvaklapid
OOtsimispea kaitseplaat (pildil kinnitatuna)
@ Kasutusjuhend

Lisavarustus, mis voib muutuda.

Kui méni detail on puudu, siis votke tthendust oma edasimtitijaga.
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SEADME ETTEVALMISTAMINE

Otsimispea ja varre reguleerimine:

Pocrake otsimispea avatud asendisse. Vabastage kéetugi ning varre
poordlukud, et vart saaks pocrata. Poorake vars ja otsimispea kohakuti ning
vabastage vedruga poordlukk, et see saaks tagasi kinnituda. Otsimispead saab
kinnitada ka kaldega 90° vasakule v&i paremale poole, et oleks parem modta
vertikaalseid seinu. Kui otsimispeale on valitud sobiv asend, siis kinnitage
kaetoe lukk uuesti.

ATX'1voib kasutada kokkuliikatud varrega (eelistatud naiteks sukeldumisel),
avatuna vOi vahepealsete pikkustega asendites. Teleskoopvarre pikendamiseks
avage esmalt varre alumine kinnitus (otsimispeale lihemail). Tommake alumine
vars tdielikult vilja, ning sulgege kinnitus. Seejérel korrake protseduuri keskmise
varreosaga. Soovitud varre pikkus tuleks leida iilemisele varreosale sobiv pikkus
jdttes.

Oige toopikkus peaks laskma kasutajal seista sirgelt ning detektorit ilma liigse
kummardamiseta liigutada.

Kaetugi Varre poérdiukk Otsimispea
Kéetoe lukk

e ——
B /

Ké&etoe reguleerimine:
Kéetoe asendi muutmiseks avage kéetoe lukustuskang, liigutage kéetugi soovitud
asendisse ning lukustage taas kang.

7

Lukustuskanga avatud asendis.
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Otsimispea kaldenurga reguleerimine:

Otsimispea kaldenurga muutmiseks kasutage vaikest miinti voi kruvikeerajat.
Kinnituse pingutamiseks pocrake kinnituskruvi péripdeva. Kui kruvi on
korralikult kinni, siis peaks otsimispea hoidma oma asendit varre suhtes ning
olema otsimise ajal maapinnaga paralleelselt. Arge keerake kruvi liiga tugevalt
kinni - otsimispea kaldenurka peaks saama vajadusel painutada.

Korvaklappide ihendamine (valikuline):
Eemaldake tagapaneeli korvaklapisisendilt tolmuklapp. Veenduge, et sisend
oleks puhas. Asetage korvaklapiotsiku {ithenduspinnid sisendi avadega
kohakuti. Kui detektorit kavatsetakse kasutada vee all, siis tuleb otsiku tihendit
méérida silikoonmaéardega.

Sisestage otsik avasse selliselt, et see jaiks kindlalt kinni. Kinnitage tihendus
metallist kinnituskraega. Kinnitage késtsi, drge kasutage liigset jdudu!

Veekindluse tagamiseks maérige tihendit. Kinnitage Ulhendus kasitsi.

ATX™ 7



SISSELULITAMINE,/ AKUNAIDIK

Lilitage detektor sisse.

On/Off luliti asub detektori konsooli tagaosas. Detektorit on soovitatav
sisseltilitada ja kasutada vélitingimustes, eemal elektromagnetilise interferentsi
mojuvaljadest (elektriliinid, elektriliseadmed, paevavalguslambid, antennid jne).

GARRETT
. 2000004,
. 20® ®e.:
e® o i %@

IRON CK (Lo

On/Off vooluliilit Tiihjeneva aku indikator
(sissellitatud asendis)

Akude taituvuse kontrollimine.
Koheselt peale sisseliilitamise tooni voib kuulda iiks kuni neli helisignaali, mis
iseloomustavad akude tdituvuse astet. Neli (4) signaali tdhistavad tdielikult
laetud akusid. Kolm (3) signaali tdhistavad umbes 75% laetud akut. Kaks (2)
signaali tahistavad 50% tiis akut. Uks (1) signaal ja vilkuv hoiatustuli annab
marku tiihjenevast akust ning tuletab meelde, et akud tuleb laadida v&i vilja
vahetada (vt. Ik 32). Kollane hoiatustuli hakkab vilkuma siis, kui akude t66ajaks
ennustatakse veel umbes 30 minutiks. Lisaks vilkuvale LED tulele kélab iga 60
sekundi jdrel alarmsignaal.

Kui peale sisseliilitamist ei kostu tihtegi signaali, siis veenduge, kas akud on
korrektselt paigaldatud.
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HELISIGNAALID/ INDIKAATORID

ATX esitab tootamise ajal katkematut helitooni, mis vastab sihtmérgi signaali
tugevusele proportsionaalse muutusega (suured/tugevad signaalid koélavad
valjult ja véikesed/ndrgad signaalid kolavad vaikselt). See suurendab
detektori voimet kuulda ndrku signaale ning hinnata sihtmérgi suurust, kuju
ja stigavust maapinnas.

Lisaks norkade signaalide vdimendamisele vd&imaldab ATX'i
proportsionaalne helide esitamine kasutajal kuulda taustal kerget helifooni.
Voéimsad pulss-detektorid on oma omaduste téttu sageli miirarikkamad
kui VLF tuitipi detektorid, seetdttu voib kergeid miirasignaale pidada nende
juures normaalseks. Kogenud kasutaja 6pib korratavaid sihtmérgisignaale
eristama juhuslikest miirasignaalidest.

ATX tekitab erinevaid helitoone, mis aitavad mdaédrata sihtmérgi suurust ja
konduktiivsust.

Helitoonid Liikuvas Reziimis
Liikuvas ReZziimis peab otsimispea (v0i testimise ajal sihtmérk) tagasiside-
signaali saamiseks olema litkuvuses.

Reeglina annavad madala elektrijuhtivusega sihtmérgid, nagu védikesed
kullatiikid, enamik ehteid, alumiiniumpurkide avamisklambrid, vaikesed
pronksmiindid jne korge sagedusega tooni, millele jargneb madala
sagedusega kaja. Head elektrijuhid, nagu néiteks suured kullattikid, vask- ja
hobemiindid, suured pronksmiindid jne annavad enamasti madala
sagedusega tooni, millele jirgneb korge sagedusega kaja (tabel Ik. 10).
Sihtmiérk, mis jadb omadustelt nende vahele, voib anda kérge ja madala
tooni vahel koikuvaid tulemusi. Enamus, kuid mitte koik rauda sisaldavad
objektid annavad madala tooni, millele jargneb korge sagedusega kaja, sest
pulssinduktsioon-detektori jaoks kiitub raud sarnaselt heade elektrijuhtidega.

Helitoonid Staatilises ReZiimis
Staatilises Reziimis tootamiseks ei ole tarvis otsimispead (v&i sihtmaérki)
liigutada.

Sarnaselt Liikuva Reziimiga annavad norgad elektrijuhid korge sagedusega
tooni ja head elektrijuhid annavad madala tooni, kuid ilma sellele jargneva
Kajata (tabel Ik. 10).

ATX™ 9



Madal elektrijuhtivus Korge elektrijuhtivus

Liikuva ReZiimi Korge toon Kdrge tooniga kaja
helid [\
Wadalu
. . Madal toon
~ tooniga kaja
Staatilise Reziimi Kérge toon
helid Kaja puudub

Kaja puudub Madal toon

Joonis illustreerib Likuva ja Staatilise reZiimi helisignaalide erinevusi.

Signaali tugevuse indikaatorid

Sihtmérgi signaale iseloomustab visuaalselt ATX {ilaservas asuv rida LED tulesid.
Punaste LED-ide kolmik liigub vastavalt signaali tugevusele vasakust servast
parema poole. Kui ei podle tihtegi tuld, siis ei piitia detektor parajasti ithtegi
signaali. Seadistamise ajal iseloomustavad tuled seadete vaartusi.

GARRETT Kolm punast LEDi paremas

0000¢ ‘ servas tahistavad sihtmérgi

signaali maksimaalset tugevust.

IRON CK 840L0)
FREQ SCAN

RETUNE / PINPOINT
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NUPUD JA FUNKTSIOONID

Peafunktsioonid ja alafunktsioonid
ATX-il on kahte tiitipi funktsioonid - esmased ja sekundaarsed.

Koik peafunktsioonid (Tundlikkus, Helifoon, Héiélestamine, Pinpoint,
Toosagedus, Raua Kontroll) on juhtpaneelil kirjas valgete tihtedega. Need
funktsioonid on otse seadistatavad.

Alafunktsioonid  (Diskriminatsioon, Helitugevus, ReZiim, Maapinna
Jalgimine, Maapinna Tasakaal) on paneelil punases kirjas. Neid funktsioone
saab kasutada esmalt SHIFT nuppu vajutades, mis liilitab sisse punase ,,Shift”
margutule. Kui tuli pdleb, saab kasutada nuppude alafunktsioone; kui seda ei
tehta, siis naaseb ATX 5 sekundi moodudes automaatselt algsesse asendisse.
Mérkus: Seadistusi muutes (pea- vOi alafunktsioonidel), niitab esimene
nupuvautus alati hetkel kehtivat vadrtust, seejdrel peab seadistuse muutmiseks
vajutama nuppe uuesti 1,5 sekundi jooksul; vastasel juhul, hakkavad LED
tuled taas signaali tugevust nditama.

Liikuv ja Staatiline otsimisreziim

ATX saab sihtmirke tvastada nii Liikuvas reziimis (selleks peab otsimispea
liikuma voi tuleb sihtmérki liigutada) kui ka Staatilises reziimis (liikumatus).
Algseadena tootab detektor Liikuvas reziimis.

Otsimisreziimi vahetamiseks:

* Vajutage SHIFT nuppu, et kasutada Alafunktsioone.

* Vajutage NON-MOTION/ MOTION nuppu, et valida kahe reZiimi vahel
(joonis jiargmisel lehel). Esimene nupuvajutus kuvab hetkel kasutatava

seade - uus nupuvajutus muudab reziimi.

* Liikuv Reziim on tdhistatud keskmiste LED-idega, mis liiguvad kiirelt

edasi-tagasi; Staatiline reziimi korral on LED tuled paigal.

* Alafunktsioonidest viljumiseks vajutage uuesti SHIFT nuppu.

Méarkus: Reziimide vahetamiseks peab punane ,Shift” LED olema nihtav.

Liikuv Reziim (Motion) on algseadeks. Seda eelistatakse suurema
stabiilsuse ja vidiksema miira tottu, kuid selle kasutamiseks on vaja
otsimispead liigutada. Liikuvas reziimis vérskendab ATX pidevalt
héilestust, et detektori helifoon oleks stablline (Auto-Helifoon).

ATX™ 11



Korgelt mineraliseerunud pinnase korral voib Liikuv Reziim aidata ka viahendada
segavaid maapinna signaale. Sihtmarkide signaalid annavad , kajaga” helitoone.
(k 10).

Viis statsionaarset
LEDi tahistavad
Staatilist ReZiimi.

GARRETT

Otsimisreziimi muutmiseks
vajutage SHIFT nuppu,
seejarel NON-MOTION/
MOTION nuppu.

IRON CK HOLD}
FREQ SCAN

RETUNE / PINPOINT

Staatiline (Non-Motion) reziim voib pakkuda suuremat otsimisstigavust
ning vdimaldab otsimispead véga aeglaselt liigutada voi isegi sihtmérkide kohal
paigal hoida. Staatiline reziim suudab sihtmirke paremini isoleerida, kuna
erinevalt Liikuvast reziimist ei tekita sihtmargid selles reziimis kaja.

Staatiline reziim voib olla ebastabiilsem ja miirarikkam kui Liikuv reziim,
ning helifooni k&ikumise ja muude faktorite muutuste téttu v&ib olla tarvis
detektorit sagedamini hailestada. Eribnevalt Liikuvast reziimist, mis haélestab
Helifooni automaatselt, jitab Staatiline reziim Helifooni h&dlestamise kasutaja
teha. Korgelt mineraliseerunud pinnase juures voib Staatiline reziim olla
maapinna omaduste varieerumisele rohkem vastuvétlik, mistottu on Gigete
otsimisliigutuste (lk 21) kasutamine veelgi olulisem. Staatilise reziimi kasutamine
nduab vilumust ning algajatele ei ole see esialgu soovitatav.

12 Garrett Metal Detectors



Diskrimiantsioon (Discrimination)

ATX saab otsimisel keelata v6i diskrimineerida teatud tiitipi/suurusega
sihtmérke ja asamal edasi ajal otsida teisi sihtmérke. ATX detektoril on 25-
astmeline diskriminatsioon. Algseadeks on null-diskriminatsioon (1. LED), mis
voimaldab leida koiki metalle maksimaalselt.

Diskrimantsiooni reguleerimiseks:

* Vajutage korra SHIFT nuppu, et kasutada alafunktsioone.

* Kasutage DISC (+) ja (-) nuppe, et valida diskriminatsioonile soovitud
seade (vt. jirgnev joonis).

¢ Null-diskriminatsiooni tdhistab 1. LED; maksimaalne diskrimnatsioon on
13. LEDi juures. Kahe astme vahepealset vdértus margivad korvuti polevad
tuled.

* Vajutage SHIFT nuppu uuesti, et viljuda alafunktsioonidest.

Mérkus: Diskriminatsiooni muutmiseks peab punane ,,Shift” LED polema.

Korraga pdlevad LED 4 ja 5 tahistavad
Diskriminatsiooni vaartust 4,5.

Diskriminatsiooni muutmiseks
vajutage SHIFT nuppu,

siis +ja-

DISC nuppe. IRON CK iHoLD)

FREQ SCAN

RETUNE / PINPOINT

Kui Diskriminatsiooni suurendada, siis hakkavad tuvastamiselt
jarkjarguliselt kaduma sihtmérgid, millel on madalam elektrijuhtivus (nditeks
merevesi, vdike nikkelmiint) ja viga véikesed, 6hukesed sihtmérgid (6hukesed
miindid, fooliumitiikid, viiksemad kullaterad, peened ehted). Viimasena
kaova suured rauddetailid. Seetdttu on soovitatav toctada algseade, ehk
Null-Diskriminatsiooniga (1. LED).

Kui soovite elimineerida teatud viikseid sihtmirke, siis suurendage
Diskriminatsiooni, kuid seeldbi voite kaotada ka vadrtuslikke objekte.
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Suurendatud Diskriminatsiooni v6ib ménikord harva kasutada ka tugevalt
mineraalse maapinna signaalide elimineerimiseks.

Tundlikkus (Sensitivity)

ATXi Tundlikkuse seade suurendamine vdimaldab saavutada suurema
otsimisstigavuse ning védiksemate sihtmérkide parema leidmise. Samas tuleb
tihele panna, et Tundlikkuse suurendamine muudab detektori vastuvotlikumaks
ka soovimatutele signaalidele (niiteks elektromagnetiline interferents).

ATX-i Tundlikkuse skaalal on 13 astet. Algseadeks on 10.

Tundlikkuse muutmiseks:
* Kasutage SENS (+) ja (-) nuppe, et reguleerida funktsioonile soovitud
véadrtus (vt. jdrgnev joonis).

Uldiselt saab piisavalt stabiilselt to6tada ka koige korgema Tundlikkuse
seadega. Vdga viikseid v&i stigavaid sihtmérke otsides voiks kasutada korgeid
Tundlikkuse seadeid. Kohtades, kus detektor kipub olema ebastabiilsem
(nditeks tiheda metallrisu, EMI, voi teiste detektorite ldheduse tottu), ning selle
vastu ei aita Maapinna Tasakaalu ja Toosageduse reguleerimine, voiks
kasutada madalamaid Tundlikkusese seadeid.

Kui Tundlikkuse seadet
muudetakse,

siis kuvatakse uus vaartus
ajutiset nendel LEDidel.

IRON CK (HOLD}
FREQ SCAN

Tundlikkuse muutmseks = Yres,,
vajutage SENS
(+)ja () nuppe

RETUNE / PINPOINT - —— z

Helifoon (Threshold)
Helifoon on taustal pidevalt kuuldav "sumin", millele lisandub sihtméargi
helisignaal. ATX-il on 25-astmeline Helifooni skaala. Algseadeks on ,,7”.
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Helifooni reguleerimiseks:
» Kasutage THRESH (+) ja (-) nuppe, et reguleerida helifoon soovitud
tasemeni (vt. jirgnev joonis).

Helifoonile on soovitatav valida vaevu kuuldav tase, voi sellest veidi
vahem, sbltuvalt iimbritsevatest tingimustest ning kasutaja enda kuulmisest.
Norga signaaliga sihtmargid voivad tekitada vaid vaevu kuuldava muutuse,
seetottu voib korge Helifooni taseme kasutamine sellise sihtmérgi signaali
varjata. Helifooni liiga madal tase vdib samuti takistada vaiksete signaalide
kuulmist. Kui tingimused (tugev tuul, merekohin) on muutunud, siis tuleks
Helifooni taset vastavalt sellele muuta, et siiliks véimalus kuulda
maksimaalselt palju sihtmaérke.

Kui Helifooni seadet muudetakse, siis kuvatakse
uus seade ajutiselt stittinud LED tuledega.

Helifooni taseme muutmiseks
Vajutage THRESH (+) ja () nuppe.

RETUNE / PINPOINT

Helitugevus (Volume)

ATXi helitugevuse funktsioon méjutab ainult tugeva sihtmérgi helisignaali
maksimaalset tugevust ning ei mojuta norkade signaalide kuuldavust -
funktsioon kéitub limiteerjjana ja ei vidhenda ndrkade sihtmarkide leidmise
v&imalust). ATX-il on 25-astmeline Helitugevuse skaala. Algseadeks on ,,10”.

Helitugevuse reguleerimiseks:

* Vajutage SHIFT nuppu, et kasutada alafunktsioone.

* Kasutage VOL (+) ja (-) nuppe soovitud helitugevuse valimiseks (vt. jirgnev
joonis).

* Vajutage uuesti SHIFT nuppu, et viljuda alafunktsioonidest.

Méarkus: Helitugevuse muutmiseks peab punane ,Shift” LED pdlema.
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Kui Helitugevust

muudetakse,
Helitugevuse muutmiseks siis kuvatakse uus
vajutage SHIFT nuppu seade ajutiselt siittinud
LED tuledega.

ning (+) ja (-) VOL nuppe.

RETUNE / PINPOINT

Maapinna Tasakaal (Ground Balance)
Lisaks mullale ja liivale sisaldab enamik pinnaseid ka erinevaid mineraale ja
soolasid. Maapinna mineraalide kogumid v6ivad panna detektorit
valesignaale andma (maapinna mirasignaalid) ning kahandada joudlust, kui
mineraalide signaale ei kompenseerita. ATX detektoril on edasijoudnud
Maapinna Tasakaalustamise voimekus, ning saab ilma erireziimideta hakkama
koikide pinnastega, sealhulgas ka nendes leiduvate raudkivide ja soolase
mereveega.

Mérkus: Maksimaalse tuvastussiigavuse tagamiseks on soovitatav uues
keskkonnas t66d alustades varskendada detektori Maapinna Tasakaalu.

Maapinna Tasakaalustamiseks:

* Leidke metallidest puhas maalapp ning tdstke otsimispea umbes 15cm
kérgusele maapinnast.

* Vajutage alafunktsioonide kasutamiseks SHIFT nuppu.

* Vajutage ja hoidke GND BAL nuppu (vt. jirgnev joonis) ja oodake
kahekordset ,, piiksu” (umbes 1 sekund), mis annab marku Maapinna
Tasakaalu funktsiooni aktiveerimisest.

* Hoides GND BAL nuppu, ,pumbake” otsimispeaga kiirelt maapinna
kohal 3-15 cm kérgusel.

* Tehke liigutusi seni, kuni maapinna signaalid on elimineeritud; tavaliselt
votab see 3 kuni 7 sekundit. Vabastage GND BAL nupp ning alustage
otsimist.

Mérkus: Esimesed paar sekundit Maapinna Tasakaalu helidest voimaldavad
kasutajal kuulda, kui mineraalne pinnas on. Viheselt mineraalne pinnas
annab alguses norga helisignaali, tugevalt mineraalne pinnas annab alguses
tugevama heli.
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GARRETT
s B8 22 8
v QDG 1y
e®® ®eg . .,

Maapinna Tasakaalustamiseks % o i %¢
vajutage SHIFT nuppu, siis

vajutage ja hoidke GND BAL ‘
nuppu, ,pumbates” otsimispead i
maapinna kohal. e R .,

RETUNE /PINPOINT =l

Maapinna Jalgimine (Ground Track)

Maapinna Jdlgimise funktsioon vdimaldab maapinna mineraalide pidevat
aeglast mootmist. ATX-il on neli Maapinna Jélgimise seadset: Viljas (OFF), Aeglane
(SLOW), Keskmine (MEDIUM) ja Kiire (FAST). Algseadeks on , Véljas”.

Maapinna Jélgimise seade muutmiseks::

* Vajutage korra SHIFT nuppu, et kasutada alafunktsioone.

* Vajutage korduvalt GND TRACK nuppu, et liikuda nelja valiku vahel
(vt. jdrgnev joonis). Seadest , Viljas” annab mérku LED 1, ,, Aeglane” on
LED 5, ,Keskmine” on LED 9, ja , Kiire” on LED 13.

* Vajutage SHIFT nuppu uuesti, et véljuda alafunktsioonidest.

* Maapinna Jalgimise funktsioonist annab kasutamise ajal mérku roheliselt
vilkuv LED.

Mérkus: Maapinna Jalgimise funktsioon voib tuvastussiigavust veidi
viahendada, eriti sihtmérgi kohal korduvate liigutuste korral. Seetdttu on
soovitatav funktsiooni kasutada vaid siis, kui selleks on muutliku pinnase
tottu reaalne vajadus.

GARRETT JKeskmisest* vaartusest
200 < Annab marku LED 9.

Maapinna Jélgimise seade
muutmiseks vajutage
SHIFT nuppu ning

seejdrel korduvalt IRON CK ooy
GND TRACK nuppu,
et valida seade.

RETUNE / PINPOINT .
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Haalestamine (Retune)
Vajutage korra RETUNE nuppu (vt. jirgnev joonis), et taastada detektori helide
ja LED-ide tagasiside seaded. Kasutage seda funktsiooni selleks, et kiirelt
elimineerida soovimatud signaalid (niiteks tagasiside-signaalide iseenesliku
voimendumise korral).

Hailestamise funktsiooni 1dheb harva tarvis, niditeks siis kui kasutatakse
Staatilist reziimi, vdi kui Liikuvas ReZiimis vdga tugev tagasiside jddb
ptisima ning ei vaibu iseenesest.

GARRETT

S ALS
. 00®®
e® o

Helisignaalide nullimiseks vajutage ning
vabastage RETUNE nupp.

IRON CK $10L0I
FREQ SCAN

Pinpoint funktsiooni kéivitamiseks vajutage ja
hoidke PINPOINT nuppu.

RETUNE | PINPOINT

Pinpoint
Sihtmairgi tdpse asukoha médramiseks vajutage ja hoidke PINPOINT nuppu.
Tapsemad juhised 1k 22.

Toosagedus (Frequency Scan)
Kasutage seda funktsiooni vaikseima toosageduse leidmiseks. Elektriliinide, teiste
detektorite, pdevavalguslampide jms segajate ldheduses tootamise korral voib
avalduda interferentsi mdju. Kontrollimiseks hoidke otsimispead statsionaarselt,
eemal metallidest ning kuulake voimalikke miirasignaale.

Parema toosageduse otsimiseks:

* Hoidke otsimispead statsionaarselt, eemal metallidest.

* Vajutage korraks FREQ SCAN nuppu (vt. joonis jirgneval lehel).

* Otsimispea peab jadma paigale terve sageduse otsimise protsessi véltel.

* Sageduse otsimise protsess kestab 35 sekundit, millest annavad

maérku ka LED tuled ning helisignaalid. Protsessi 1dpust annavad marku

kolm signaali.
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uuendab. Seade jadb maéllu pilisima ka peale detektori valjaliilitamist
ning patareide eemaldamist.

Mérkus: Kui olete kogemata kiivitanud Toosageduse otsimise protsessi ning
soovite seda katkestada, siis vajutage FREQ SCAN nuppu uuesti, et protsess
peatada. Taastatakse eelnenud seade.

Vajutage ja vabastage FREQ
SCAN nupp, hoides otsimispead
statsionaarselt ja metallidst eemal.

RETUNE / PINPOINT

Raua Kontroll (Iron Check)

Funktsioon on moeldud rauda sisaldavate sihtmirkide kuuldavaks
tuvastamiseks. Raua Kontroll t66tab vaid DD otsimispeaga ning ei totta ,,mono”
otsimispeadega. Kui ,IRON CK” nuppu vajutatakse mono otsimispea
kasutamise ajal, tuletab seda meelde kahetooniline hoiatusalarm.

Raua Kontrolli kasutamiseks:

* Liigutage otsimispea sihtmérgi suhtes kiiljele.

* Vajutage ja hoidke IRON CK nuppu (vt. joonis lk. 20) ning oodake
topeltsignaali.

* Siis jatkake IRON CK nupu hoidmist, samal ajal kiiresti otsimispead
sihtmargi kohal tihtlaste ja sujuvate liigutustega liigutades.

* Soovi korral voib sihtmérki uuesti kontrollida 90-kraadise nurga alt
lahenedes. Sdilitage madalad ja tihtlased liigutused sihtmaérgi kohal.

* Raud tekitab viga madala sagedusega tooni, millele voib eelneda voi
jargneda tavalisi toone.

* Mitte-raud ja/voi ndrgad sihtmirgid annavad tavalisi toone voi tildse
mitte toone, kuid ei anna raua tooni.
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GARRETT

Raua kontrollimiseks vajutage ja hoidke
IRON CK nuppu ning seejérel ligutage
otsimispead korduvalt sintmargi kohal edasi-
tagasi.

RETUNE | PINPOINT

Markus: Raua Kontroll on konservatiivne funktsioon. Selleks, et viltida
hea sihtmargi ekslikku méadramist, annab ATX raua signaali vaid tugevate
sihtmarkide korral. Seetdttu ei liigitata vdikeseid/nérku raudobjekte kindluse
mbttes alati rauaks. Lisaks ei liigitata raua alla oma suure ja lameda pinna
ning suhteliselt korg elektrijuhtivuse toéttu ka pudelikorke. Raudobjektid,
mis annavad madala raua tooni, on niiteks 100 mm nael, mis asub kuni 15 cm
stigavusel voi 20 mm nael 3 cm stigavusel.

Korgelt mineraliseerunud pinnaste juures voib Raua Kontrolli tdpsus
varieeruda. Seetdttu on tdpsuse saavutamiseks oluline kasutada tihtlasi
liigutusi maapinna lahedal.

Algseadete taastamine (Factory Reset)

Muudatused ATX seadetes salvestatakse detektori viljaltilitamisel (OFF).
Detektori algseadete taastamiseks vajutage ja hoidke detektori
sisseliilitamise (ON) ajal RETUNE/ PINPOINT nuppu.

ATX DTETKTORI ALGSEADED

Reziim: Liikuv (Motion)

Diskriminatsioon: Null-diskriminatsioon (Zero discrimination) (1. LED)
Tundlikkus: 10

Helifoon: 7

Helitugevus: 10

Maapinna Tasakaal: Neutral
Maapinna Jalgimine: Véljas (OFF)
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OTSIMISPEA

Kasutage digeid otsimisliigutusi.
Parimate tulemuste jaoks hoidke otsimispead piisival korgusel

(voimalusel madalamal kui 3 c¢m) ning alati maapinnaga paralleelselt.
Arge tdstke otsimisliigutuste &értes detektorit.

£ N

Liikuge aeglaselt ning liigutage otsimispead sirgjooneliselt, kiirusega umbes 60
cm  sekundis. Kogu ala kindla katmise jaoks liikuge iga wuue
otsimisliigutuse korral poole otsimispea laiuse vorra edasi (umbes 15 cm).

>
( 60 cm/sekundis

Laske liigutuste! kattuda 15 cm)
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PINPOINTIMISE TEHNIKAD

Sihtmargi tdpse asukoha pinpointimine voimaldab selle kiiremini maapinnast
vdla  kaevata. Kirjeldameerinevaid  tehnikaid - kasutage endale
meelepdraseimat.

Otsimine Pinpointi nuppu kasutades:

* Asetage otsimispea maapinnale vdi selle lihedale, sihtmirgi eeldatava
asukoha suhtes kiiljele.

Vajutage ja hoidke PINPOINT nuppu (vt. joonis lk. 23) ning oodake
tihekordset helisignaali.

Jatkake PINPOINT nupu hoidmist ning liigutage otsimispead sihtmérgi
piirkonna kohal, silitades seejuures fikseeritud kérgus maapinnast.

Liigutage otsimispead ristuvas mustris kiiljelt-kiiljele ning edasi-tagasi, et
leida tugevaima signaali allikas, millest annab mérku tugevaim
helisignaal ja stittivate LED tulede maksimaalne arv.
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Selleks, et leida sihtmirgi asukoht ilma PINPOINT nuputa, liigutage
otsimispead ristuvas mustris kiiljelt-kiiljele ning edasi-tagasi, et leida tugevaima
signaali allikas. Liikuvas Reziimis on ka Pinpointimise jaoks oluline hoida
otsimispea liikuvuses.

Staatilises Reziimis on vo&imalik Pinpointida ilma PINPOINT nuppu
kasutamata. Lihtsalt kasutage samu ristuvaid liigutusi sihtmargi ala kohal kuni
olete kuulnud signaali tippu, millest annavad marku tugevaim helisignaal ja
stittivate LED tulede maksimaalne arv.

Mérkus: Pinpointimise juures parimate tulemuste saavutamiseks siilitage
plsiv otsimispea korgus maapinna kohal ning veenduge, et detektoril oleks
seadistatud Maapinna Tasakaal. Pinpointimist on soovitatav harjutada
maapinnale asetatud sihtmarkidega.
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GARRETT Kolm punast LED tuld paremal

i % ® 00009 P servas _tahlstavad tugevaimat
‘.0 ® ) signaali.
IRON CK 40L0)
FREQ SCAN
TiRes, . . .
s Vajutage ja hoidke
PINPOINT nuppu, et leida
tugevaim signaal.

- RETUNE / PINPOINT

.@.

10"x12" DD
otsimispea keskpunkt

Liigutage otsimispead kiiljelt-kiiljele ning edasi-tagasi, et leida tugevaima signaali
allikas otsimispea keskpunkti all.
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DETEKTORI TESTIMINE

Detektori tundmadppimiseks on soovitatav esmalt testida seda. Testimise abil
omandate selge tilevaate ATX-i helisignaalidest ning toimimisest erinevates
reziimides, erinevate Diskriminatsiooni seadetega jne. Testimiseks sobivad
nditeks:

* Erineva suurusega kullatiikid ja kuldsérmused.
(Kullattikkide puudumisel on sarnaste omadustega nditeks USA 5-sendine
voi véike pronksmiint.)
* Miindid ja esemed, mida loodate leidma hakata
* Erineva suurusega raudobjektid Raua Kontrollimiseks.

Parim asend detektori testimiseks on kujutatud jargneval pildil. Avage
alumine vars ning poorake otsimispea pildil kujutatud asendisse. See
voimaldab hoida tihte kitt nuppude juures ning teisega otsimispea kohal objekte
liigutada.

Soovitatav on testida detektorit valitingimustes, eemal elektromagnetilise
interferentsi allikatest (elektriliinid, elektriseadmed, pdevavalguslambid,
antennid). Testimise ajal peaks otsimispea olema tdiesti paigal ning suurtest
metallobjektidest mitme meetri kaugusel.

Testimiseks viige ATX 6ue, eemale interferentsiallikatest ja suurtest metallobjektidest. Avage alumine
vars ning podrake otsimispea pildil ndidatud asendisse.
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Ettevalmistus: Alustage algseadetega (Liikuv ReZiim) ning teostage
toosageduse kontroll (Freq .Scan), et leida vaikne toosagedus. Kui ei leita
piisavalt vaikset kanalit, siis litkuge teise asukohta, kus esineb vahem EML.

Lihtne testimine: Liigutage erinevaid metallobjekte otsimispea kohal
kiiljelt kiiljele. Liigutage sihtmarke otsimispea ldhedal ning sellest kaugemal,
et kuulda, kuidas proportsionaalsed helid tootavad (tugevad signaalid
annavad valju heli, nérgemad signaalid vaiksema heli).

Tooni polaarsuse test: Liigutage erinevaid madala elektrijuhtivusega
objekte (vidikesed kullatiikid, védikesed pronksmiindid jne.) ja hea
elektrijuhtivusega objekte (suured kullatiikid, hébemiindid jne.) et kuulda
tooni polaarsust. Halvad elektrijuhid annavad Kérge/Madal tooni ning head
elektrijuhid annavad Madal/Karge tooni.

Diskriminatsiooni  test: Peale tooni polaarsuse testimist suurendage
Diskriminatsiooni seadet. Pange tdhele, kuidas madala elektrijuhtivusega
objektide signaalid muutuvad vaiksemaks ning kaovad tuvastamiselt
esimesena kuid head elektrijuhid on sellest vihem m&jutatud. Testige erineva
suurusega raudobjekte, et et ndha erinevate Diskriminatsioonitasemete moju.
Seejdrel taastage Null-Diskriminatsioon (1. LED).

Raua Kontrollimise test: Vajutage ja hoidke IRON CK nuppu ning enne
mootma hakkamist oodake topeltpiiksu. Jatkake IRON CK nupu allhoidmist
ning liigutage testobjekte kiirelt otsimispea kohal edasi-tagasi.

Jalgige, millised objektid annavad véga madala tooni ning millistel kaugustel.
Pange tdhele, et paljud raudobjektid annavad asendi muutmisel erineva
signaali. ATX'i Raua Kontrolli funktsioon on sihtmarkide kindlama
tuvasatmise nimel konservatiivne.

Testige nii raud- kui ka mitte-raud sihtmarke erinevatel kaugustel - selle
labi saate tutvuda Raua Kontrolli voimaluste ja piirangutega.

Tundlikkuse test: Suurendage ja vidhendage Tundlikkust, et ndha kuidas
tuvastusulatus ja miiratase on mdjutatud (Tundlikkuse suurendamine
suurendab ulatust kuidtdendoliselt ka miiratastet).

Pinpointimise test: Hoidke sihtmérki otsimispeast kiilje pool eemal,
seejdrel vajutage ja hoidke PINPOINT nuppu ning oodake ithekordset tooni.
Jatkates nupu hoidmist, liigutage sihtmirke kiiljelt-kiiljele ja edasi-tagasi,
jalgides signaali kditumist otsimispea keskpunkti ldhedal.

Staatilise reziimi test: Valige Staatiline reziim ning pange tdhele selle
erinevusi vorreldes liikuva reziimiga. Staatilises reziimis ei anna sihtmérgid
helile kaja ning otsida saab detektorit liigutamata. Reziim vo&ib aga olla
miirarikkam kui Liikuv reziim, ning vaja v6ib minna sagedasemat
hailestamist.
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NOUANDEID JA TEHNIKAID

» Otsimine seintest: Poorake otsimispead 90° ning lukustage ithendus -
nii on mugavam otsida seintest, méenolvadel, jne.

* Jalgige oma metallesemeid: ATX on vdga tundlik - drge laske oma
metallesemetel sattuda otsimispeale liiga ldhedale (kiihvel, labidas, neetidega
saapad jne).

* Valtige pinna mura: Teatud méédral saab maapinna signaale vihendada
otsimispead moned sentimeetrid korgemale tdstes. Suuri sihtmirke saab
endiselt raskusteta leida. See tehnika on koige efektiivsem suuremate
otsimispeadega, nagu niiteks 20" Deepseeker otsimispea.

. Arge tasakaalustage sihtméargi kohal: Arge teostage Maapinna
Tasakaalustamist sihtmérgi kohal, kuna siis jddb antud objekt enamasti
mérkamatuks.

* Kuumad kivid: Kuumad kivid on suure rauasisaldusega kivid, mis on
umbritsevast pinnasest erineva elektrijuhtivusega - seetdttu on kerge tekkima
signaal, mis meenutab otsitavat sihtmérki. Kuna ATX on enamike normaalsete
pinnasesignaalide suhtes immuunne, siis on voéimalik kuumi kivisid
elimineerida lihtsalt detektorit konkreetse kivi jargi Tasakaalustades.

Aérmiselt mineraliseerunud pinnaste korral peab ATX olema Tasakaalustatud

pinnase jéargi, ning sellisel juhul annavad kuumad kivid tavaliselt nérga madala
tooni. Kui kahtlete, tasub sihtméirk vélja kaevata.
* Muutlikud pinnasetingimused: Koige keerulisem on to6tada pinnasel,
mis sisaldab konduktiivseid ja rauda sisaldavaid mineraale ning mis ei ole
jaotunud tihtlaselt. Naiteks niiske soolane pinnas (konduktiivne) koos
raudkivide soontega ja/voi kuumade kividega (rauda sisaldavad). Kahe
vastanduvat tiiiipi pinnaseelemendi vahel on viga keeruline saavutada stabiilset
olekut.

Sellises olukorras koige paremini tootamiseks leidke esmalt koht,
mis sisaldab ainult soolast pinanst (kus ei ole kuumasid kivisid ega
raudkivide sooni) ning seejdrel suurendage Diskriminatsiooni kuni soola
tagasiside on piisavalt vihenenud (sobima peaks seade 3 kuni 7). Seejdrel
otsige tiles raudkivide soon v6i kuum kivi ja seadistage Maapinna Tasakaal
selle jargi. Liihidalt Geldes: kasutage Diskriminatsiooni konduktiivsete
elementide vaigistamiseks ning Maapinna Tasakaalu rauasisaldusega
elementide elimineerimiseks.
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See niiske soolavili, mis peidab ka rauamineraalide sooni, on heaks nditeks varieeruvast pinnasest.

Viimaks vihendage Tundlikkust piisavalt stabiilse tegutsemise jaoks
vajaliku tasemeni.

Uhtlaselt segunenud pinnaste korral, nagu niiteks musta liiva sisaldava
mereranna korral, tehke Maapinna Tasakaalustamine lihtsalt soola ja liiva
ithtlase segu jargi nii nagu tavalise pinnase puhul, ilma Diskriminatsiooni
tostmata.

* Kaduvad sihtmaérgid: Kui viljakaevamise kdigus sihtmérgi tagasiside
kaob ja see ei kordu, oli tdendoliselt tegemist maapinna mineraalide
kogumiga vdi laguneva rauaga, mis pudenes kaevamise kiigus.

* Otsimispea katted: Kasutage otsimispea katet, et kaitsta otsimispead
kriimustuste ning lodkide eest ning viltida valesignaale, mis voéivad
ilmneda selle kivide vastu porkumisel.
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ATX detektorit voib kasutada vees kuni 3 meetri stigavusl (maksimum).
Detektor sobib otsimiseks kallastel, jogedes, paadisildadel, sadamates ning
ujumiskohtades. ATXi kasutamine stigavamal kui 3m vees v&ib pdhjustada
lekkeid ning detektori kahjustumist. ATXi kasutamine stigavamal kui 3m vees
muudab toote garantii kehtetuks.

ATX komplekti kuuluvad kuival maal kasutamiseks moeldud korvaklapid,
millele on lisatud veekindel otsik ja kaabel. Arge viige neid kérvaklappe vee alla.
Vee all kasutamiseks mé&eldud klappe saab tellida Garretti lisavarustuse hulgast.
Vees otsimise jaoks kasutage avatud otsimispea katet voi tildse mitte tihtegi katet,
kuna suletud ttitipi kate muudab vees liigutamise raskemaks.

Peale ATXi kasutamist vees on vidga oluline loputada seda enne varre
kokkulitkkamist puhta veega. Merevees ja ka magevees leiduvad osakesed
voivad kergesti hakata ATXi varreosade ja mutrite liikumist takistama (vf.
Hooldusjuhised Ik 37.)

Tootamine merevees
Soolane merevesi toimib elekiroliitidina, mille tottu voib detektor seda tajuda
sihtmargina. Detektori jaoks on soolase merevee konduktiivsus sarnane
fooliumi, peene kulla ja muude norkade elektrijuhtide omaga.

Traditsiooniliselt on  pulss-detektorite ~puhul merevee signaalide
vidhendamiseks suurendatud Diskriminatsiooni seadet, kuni soolase vee
tagasiside sai piisavalt elimineeritud.

Veekindlad kdrvaklapid
(saadaval lisavarustusena).
on vees otsimise juures
vajalikud.
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Kuigi kirjeldatud meetod on kindel, v6ib selle kasutamine suurendatud
Diskrimiantsiooni tottu oluliselt vdhendada peene kulla, ehete ja muude
madalama elektrijuhtivusega sihtmérkide leidmist.

Selleks, et tuvastamise kadu viltida, on ATX-il merevee jaoks
alternatiivne meetod. ATX saab automaatselt tasakaalustada merevee
signaalid ilma vajaduseta suurendada Diskriminatsiooni, mistSttu séilib
suurem vOimalus leida peenet kulda, ehteid ja muid madala
konduktiivsusega sihtmérke.

Mereveega tegelemiseks on kaks meetodit:

1) Maapinna Tasakaalustamise meetod: Jitke Diskriminatsiooni tase
minimaalseks ning tehke Maapinna Tasakaal merevee kohal, nii nagu
pinnastegi korral. See meetod tagab peene kulla parima leidmise, kuid
annab koikide sihtmirkide korral madala tooniga tagasiside. Kui
detektoriga liigutakse ranna piires uude kohta, siis on oluline uuendada
Maapinna Tasakaalu (nditeks vee piiril mérja liiva pealt kuiva liiva peale
liikudes).

2) Traditsiooniline  Diskriminatsiooni meetod: Suurendage
Diskriminatsiooni seadet astmeliselt, kuni merevee tagasiside on
piisavalt elimineeritud, tavaliselt piisab seadest 3-7. Selle meetodiga ei ole
tarvis Maapinna Tasakaalustamist. Meetodiga sdilib normaalne heliline
tagasiside, kuid sellel on kahanenud voime leida peenet kulda jne.
Védhendage Diskriminatsiooni vddrtust nulli poole, kui liigute maérjalt
liivalt kuiva liiva poole. Mdlema meetodi puhul on parimate tulemuste
saavutamisel abiks jargnevad tehnikad:

1. Liigutage otsimispead iihtlaselt ja piisival kdrgusel. Arge viristage
otsimispead ega laske sellel otsimisliigutuste &értes tdusta.

2. Otsige rannas korraga tiihte tiitipi alal (kuiv liiv, marg liiv,
vesi) ning valtige tihelt alalt teise sattumist. Siis ei pea detektorit sagedasti
timberhéélestama.

3. Liigutage otsimispead paralleelselt vee pinnaga, et hoida niiskustasemete
koikumine liigutuste piires minimaalsena.

Detektor vib lainetuse korral olla ebastabiilsem, kui otsimispea kéib tihti
vees ja sellest viljas. Sellisel juhul teeb muutlik keskkond detektori jaoks
stabiilsuse hoidmise keerukamaks. Katsetage eelpool kirjeldatud
meetoditega ning leidke endale sobivaim. Vajadusel vihendage stabiilsuse
saavutamiseks Tundlikkust.
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OTSIMISPEA EEMALDAMINE / PAIGALDAMINE

Iga ATX otsimispea on kinnitatud pisivalt detektori teleskoopvarre kiilge.
Erineva otsimispea kasutamiseks on tarvis eemaldada kogu varrega osa.

Otsimispea eemaldamine

1. Liikake teleskoopvars tileni kokku kinnitage kinnitusmutrid (Joonis 1).

2. Eemaldage kdetugi: avage kietoe lukk, libistagekéetuge ette poole kuni see
eemaldub (Joonis 2). Selleks, et detail saaks vabalt lilkuda, tuleb eemaldada
vidhemalt tiks akukate (Joonis 3).

Joonis 1 Joonis 2 Joonis 3

3. Avage varre poordlukk (Joonis 4) ning seda avatuna hoides poorake vart 180°
vastupdeva (vaadatuna otsimispea poole) selliselt, et otsimispea jadks tagurpidi
(Joonis 5).

Joonis 4 Joonis 5

4. Likake varretihendus osaliselt vilja, et padseksite otsimispea {ihendusele ligi.
5. Liikake tihenduse kate alla (Joonis 6). Uhendage otsik kisitsi konsooli
kiiljest lahti. (Joonis 7).
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Joonis 6 Joonis 7

Joonis 8

6. Eemaldage otsimispea ja varre tthendatud osa konsooli kiiljest
(Joonis 8).

Markus: ATXi otsimispead on voimalik vahetada ka ilma kéetuge ja akukatet
taielikult eemaldamata. Punkt 2 juures avage kdetoe lukk ja likake kdetuge
edasi ilma seda eemaldamata. Jitkake jdargnevate punktide jargi. Otsiku
tthendamiseks peab hakkama saama lébi kitsama ava (vt jirgnev joonis), kuid
selle meetodi juures ei ole tarvis detaile eemaldada.

Valikuline meetod
otsimispea eemaldamiseks,
kus kéetuge téielikult ei
eemaldata
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Otsimispea paigaldamine

1. Liikake teleskoopvars tileni kokku kinnitage kinnitusmutrid.

2. Liikake vars osaliselt konsooli kiilge.

3. Kinnitage otsimispea kaabli ots, sittides tihendusndelad eelnevalt
aukudega kohakuti (vt Joonis 9) ning seejirel keerake kinnituskrae kasitsi kinni.

Joonis 9 Joonis 10

Markus: Soovi korral voib otsiku katte ajutiselt eemaldada (Joonis 10), kuid peale
kinnituskrae kinnikeeramist tuleb see tagasi panna.
4. Pange tdhele, et keerdkaablit voib olla tarvis tagasi kerida, et see mahuks
korralikult varre sisse. Selleks podrake vart paar pooret paripdeva (detektori poolt
otsimispea poole vaadatuna), et vars libiseks iile keerukaabli; tavaliselt piisab
kahest kuni neljast poordest.
5. Poorake vart 180° (otsimispea tagurpidi) ning tithendage see detektori
konsooliga.
6. Avage varre poordlukk, poorake vart 180° vdi soovitud asendisse ning
vabastage vedruga poordlukk selle automaatseks sulgumiseks.
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AKUDE VAHETAMINE JA LAADIMNE

ATX kasutab kaheksat AA patareid (alkaline patareid ja laetavad akud on
komplektis). Detektorisse on alguses juba paigaldatud tiks komplekt alkaline
patareisid. Detektori komplektis on ka laetavad akud, mida saab laadida
seinalaadijaga voi 12-voldise autolaadijaga. ATX detektoris saab kasutada
alkaline patareisid, 1.5V laetavaid AA akusid, véi 1.5V liitiumpatareisid
(3.7V liitiumpataresid ei tohi kasutada, kuna need voivad detektorit
kahjustada).

Molemad ATX akupakid tuleb laadima panna siis, kui detektor annab mérku
akude/patareide madalast tasemest (sisseltilitamisel tiks piiks, tiihja patarei
hoiatustuli, perioodilised kuuldavad meeldetuletused; vt. lk 8). Keskmine
tooeag uute alkaline tiitipi patareidega on 12 tundi; laetavate akudega 10 tundi.

Patareide vahetamine

Patareilaekad asuvad detektori kdetoe mdolema kiilje juures (Joonis 1).
Liikake akukate sissepoole, pocrake seda avamiseks veerand pooret
vastupéeva ning seejirel tommake enda poole (Joonis 2).

Joonis 1 Joonis 2

Kallutage detektorit, et akupakk libiseks vélja.

Kui paigaldate individuaalseid akusid akupakki, siis jélgige nende diget
polaarsust, mille kohta on toodud juhised akupaki kiiljel. Paigaldage akupakk
korrektselt tagasi (Joonis 3). Asetage akukate tagasi ning poorake seda
sulgemiseks veerand pocret paripdeva. Korrake protsessi ka detektori teisel
pool olevate patareidega. Kui ATX viiakse vette, siis médrige akukatete
tihendeid silikoonmaérdega (Joonis 4).
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Joonis 3 (Polaarsuse info) Joonis 4

Akude laadimine

Lisaks tehases paigaldatud alkaline patareidele kuulub ATX juurde {iks
komplekt laetavaid akusid. Laadimiseks kasutage komplekti kuuluvat
laadijat. Laadijaga saab korraga laadida 1 kuni 8 AA tiitipi akut (vt. joonis).

DURACELL
DAMRACELL
bpl\A\\_LL

[Ty
~
R

gum&cug

Tahelepanu: Kasutage selles laadijas ainult Ni-MH tiitipi akusid. Arge iiritage
laadida liitium-, alkaline voi stisinik-tiitipi patareisid.

Iga aku juures annab laadimisest médrku LED tuli. Punane LED annab miérku
kidimasolevast laadimisest. Roheline LED annab mérku tédielikult tiitunud akust.
Vilkuv punane LED annab mérku vigasest voi ebasobivat tiilipi akust. Roheline
vilkuv LED annab mérku tiihjakslaadimisest.
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ATXHOIDMINE VUTLARIS

ATX juurde kuulub pehme vutlar, mis kaitseb detektorit transportimise ja
ladustamise ajal. Oige paigutuse korral mahub sellesse ATX koos erinevate
otsimispeade ja lisavarustusega, nagu on ndidatud jargnevatel piltidel.

ATX koos Standard DD otsimispeaga

Joonis 1:  ATX koos kinnitatud DD otsimispeaga.
Detektorit hoiavad paigal kindlad kinnitusrihmad.

Joonis 2: - ATX koos kinnitatud DD otsimispeaga + Deepseeker otsimispea + kdrvaklapid.
Mérkus: Kinnitage Velcro kinnitus.

Joonis 3:  ATX koos kinnitatud DD otsimispeaga + Deepseeker otsimispea + kérvaklapid + 8" mono otsimispea.
Mérkus: Kinnitage krdpsuribaga Velcro kinnitus.
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ATX koos kinnitatud 20" Deepseeker otsimispeaga

Joonis 4:  ATX koos kinnitatud Deepseeker otsimispeaga + kérvaklapid.
Kinnitage kinnitusrihmad alumise varre juures ning konsooli juures.

Joonis 5. ATX koos kinnitatud Deepseeker otsimispeaga + DD otsimispea + kdrvaklapid.
Maérkus: Kinnitage krdpsuribaga Velcro kinnitus.

Joonis 6:  ATX koos kinnitatud Deepseeker otsimispeaga + DD otsimispea + 8" mono otsimispea + kdrvaklapid.
Mérkus: Kinnitage krdpsuribaga Velcro kinnitus.
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HOOLDUSJUHISED

ATX on vastupidav detektor, mis on loodud kasutamiseks ka rasketes
tingimustes. Nii nagu koik elektroonikaseadmed, vajab ka ATX
regulaarset hooldust.

* Voimalusel viltige ddrmuslikke temperatuure, nagu néiteks detektori
hoidmine piikese kides kuumenevas autos voi siis pakasega Sues.

* Hoidke detektor puhtana, eriti juhtpaneel ning teleskoopvars. Kui
detektor on mudane, liivane voi mereveest mérg, siis ei tohi jdtta detektorit
kokkuliikatud varrega kuivama.

Merevees ja isegi magevees leiduv sade voib takistada detektori varreosade
liitkumist. Loputage detektorit puhta veega, et eemaldada liiv ja setted ning
seejdrel kuivatage seade kuiva lapiga. Poorake voolava vee all varre
litkkuvaid osasid, et vesi puhastaks ka kitsastest kohtadest. Loputage ka
poordlukke.

- Pl L =
Pori ja liva eemaldamiseks loputage Pocrake poordiukke, et vesi ulatuks
Detektorit puhta jooksva vee all. Ka nende sisse.

* Kui peale vees otsimist ei ole voimalik kasutada loputamiseks puhast vett,
siis loputage detektorit veekogus, milles otsisite. Hoidke detektorit vees ning
poorake varre podrdlukke edasi-tagasi ning liigutage vart kokku ja lahti, et
vabaneda sinna sattunud setetest. Seejdrel kuivatage detektor kuiva lapiga ning
litkkake vars kokku.

* Kinnikuivamise valtimiseks jitke varre poordmutrid ladustamise ajaks
pool-avatud asendisse.

* Kui detektor jaetakse seisma kauemaks kui kuuks, siis eemaldage akud.

* Kui korvaklappe ei kasutata, siis paigaldage tihenduskohta kaitsev katik.
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PROBLEEMID JA LAHENDUSED

PROBLEEM LAHENDUS

1. Kontrollige akude/ patareide polaarsust.
2. Asendage koik vanad patareid uutega.

Voolu ei ole

1. Veenduge, et otsimispea oleks kindlalt ithendatud.

2. Kui kasutate detektorit sees, siis arvestage segava
elektromagnetilise interferentsiga ning pdrandates ja
seintes leiduva metalliga. Liikuge 6ue.

Eﬂ:;;;kud lid 3. Veenduge, et te ei oleks teiste detektorite voi

gnaali . s . R

interferentsiallikate 1dheduses (elektriliinid, pdeva-
valguslambid, suured metallobjektid, jne.)

4. Liikige interferentsist eemale.

5. Vidrskendage detektori Toosagedust.

6. Vahendage Tundlikkuse seadet.

Katkendlikud signaalid tdhendavad sea, et olete leidnud
Katkendlikud stigava v0i detektori jaoks keerulises asendis lebava
signaa]idsihtmargi. Modtke erineva nurga alt 1dhenedes
voi puitidke otsimispead maapinnale ldhemal liigutada.

Kasutage otsimispea katet, et pehmendada otsimispead

Otsimispea tabada voivaid l6oke.

porkumine vastu
kive annab signaali.

38 Garrett Metal Detectors



DETEKTORISTIDE EETIKAKOODEKS

Kutsume Teid tiiles meie huvitava hobi maine siilitamiseks jdrgima
eetikakoodeksit, mida jargivad ka paljud detektoristide klubid:

* Austan riigi- ja eraomandit ning koiki ajaloolise ja arheoloogilise kaitse all
olevaid kohti ning ei otsi metalli nendes kohtades ilma loata.

* Véartuslikest leidudest teatan vastavalt seadustele kohalikke voime.
* Voimalusel olen seaduseesindajatele abiks.

* Ma ei kahjusta teadlikult kellegi vara, ehitisi, aedu ega marke.

* Kaevatud augud ajan alati kinni tagasi.

* Ma ei Iohu mahajédetud ehitisi ega rajatisi.

* Ma ei jita priigi ega muud risu maha vedelema.

* Koristan loodusest ka otsimise kéigus leitud risu.

* Kiitun igal ajal vééarikalt ning ei kahjusta oma kaitumisega
detektoristide tildist mainet.
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HOIATUSED

Detektoriga todtamise ajal jargige neid ettevaatusabindusid:

* Arge kunagi otsige eramaal ilma loata.

* Viltige kohtasid, kus v&ib olla torusid v&i maa-aluseid elektrikaableid.

* Kaitsealustel aladel tegutsemine on rangelt keelatud!

* Suure ulatusega detektorid leiavad ka stigaval olevaid torusid, juhtmeid
voi isegi vanu miirske. Kui leiate ohtliku objekti, teatage sellest

padsteametile.

* Arge otsige ega kaevake vanadel lahinguviljadel, sest kdige suurema
tdendosusega leidub ohtlikke I6hkeaineid just seal.

* Arge torkige tundmatuid torusid, sest nende purunemine voib olla ohtlik.
* Leidude viljakaevamisel olge alati pigem ettevaatlik.

e Kui te ei ole kindel, kas mdnes kohas tohib metallidetektorit kasutada, siis
tehke see alati digetest kohtadest kiisides kindlaks.
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GARANTII JA TEENINDUS

ATX detektori miitigigarantii on 24 kuud. Garantii kehtib detektori
detailidele ning toimimisele. Garantii alla ei kuulu kahjustused, mis on
pohjustatud detektori muutmise, modifitseerimise, hooletuse, 6nnetuse voi
vddrkasutuse poolt. ATXi kasutamine lubatust (kuni 3m) siigavamas vees
muudab garantii kehtetuks.

Kui ATX detektoril esineb probleeme, siis kontrollige kiesolevast
kasutusjuhendist, et detektor oleks korrektselt ettevalmistatud. Tehase
algseadmete taastamiseks vajutage ja hoidke detektori sisseliilitamise ajal
,RETUNE/PINPOINT” nuppu.

Lisaks veenduge, et:

1. Olete kontrollinud akusid, liliteid ja tihendusi. Tiihjenevad ja vanad
patareid on koige sagedasemateks probleemide allikateks.

2. Abi saamiseks voite poérduda oma edasimiitija poole, eriti kui olete algaja.

Juhul kui vajate garantiiteenindust voi parandust, votke tihendust
edasimiitijaga, kellelt oma detektori ostsite. Arge hakake detektorit ise Garretti
tehasesse USAs saatma. Informatsioon rahvusvahelise garantii kohta on leitav
Garretti kodulehelt: www.garrett.com. Detailsema info jaoks valige seal ,,Hobby
Division” ning seejérel ,, Technical Support”.

ATX™ 41


http://www.garrett.com./

LISAVARUSTUS

8" (20cm) Mono otsimispea
Osa nr: 2234000
Suurepérane tundlikkus viikseamte
sihtmérkidega. Kergem liigutada tiheda
taimestiku korral ja kitsastes kohtades.
Kergem kaal. Otsimispea koos terve varrega.

15" x 20" (38 x 50cm) Deepseeker®
Mono otsimispea  (Osa nr: 2234100)
Sobib stigavamale maetud objektide
otsimiseks. Ei leia aga vdikeseid sihtmérke
sama hésti. Otsimispea koos terve varrega.

Veekindlad kérvaklapid
Osa nr: 2202100
Vajalikud detektoriga vees otsimiseks.

PRO-POINTER®
Osa nr: 1166000
Garretti PRO-POINTER-is on tihendatud
joudlus kédepédrase disainiga. Seade on abiks
raskesti leitavate esemete pinpointimisel.
Proportsionaalne heli/ vibratsioon, sihtmérgi
indikaator, 360° kiiljelt mootev, veekindel, LED,
valgustusega. Kaasas 9-voldine patarei.

)
4 GARRETT
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1/4" Kérvaklapiadapter
Osa nr: 1626000
Voéimaldab Garretti ATX detektori juures
kasutada standard korvaklappe. (Ei ole
veekindel.)

15" SuperSiluice kullasdel
Osa nr: 1650400
Sobib nii maérjaks kui kuivaks sdelumiseks.
Eraldab kulda kuni 1-untsiste teradeni.

Tugevdatud kandekohver

Osa nr: 1626500

Militaar-klassi kohver kaitseb ATXi ning
lisanduvaid otsimispeasid. Pehmendatud sisu.
Niiskuskindel ja vastupidav.

Rohkem Garretti lisavarustust on ndhtav Garretti kodulehel: www.garrett.com
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